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青少年无人机技术水平测试 三级 模拟试题 （理论题）

一、单项选择题（共 20 小题，每小题 4 分，共 80 分）

1. 多旋翼无人机升力产生的核心原理与（ ）有关。

A. 机身重量

B. 螺旋桨旋转产生的空气流速差

C. 电池电压

D. 遥控器信号

2. 多旋翼无人机抵消反扭矩的关键设计是（ ）。

A. 增大电机转速

B. 相邻螺旋桨反向旋转

C. 减轻机身重量

D. 增大电池容量

3. 无人机飞行姿态稳定的核心系统是（ ）。

A. 摄像头系统

B. 飞控 + 陀螺仪 + 加速度计

C. 遥控器系统

D. 电池系统

4. 无人机姿态失控最可能损坏的部件是（ ）。

A. 摄像头

B. 陀螺仪

C. 电机

D. 电池

5. 我国民用无人机无需申请飞行许可的空域是

（ D ）。

A. 管制空域

B. 监视空域

C. 报告空域

D. 目视飞行空域

6. 以下不属于民用无人机禁飞区的是（ ）。

A. 机场净空区

B. 军事管理区

C. 政府机关上空

D. 空旷操场

7. 民用无人机实名登记信息不包括（ ）。

A. 姓名

B. 身份证号

C. 无人机型号

D. 家庭住址

8. 民用无人机违规飞行处罚依据主要是（ ）。

A. 道路交通安全法

B. 民用无人机管理相关规定

C. 刑法

D. 教育法

9. 无人机锂电池循环寿命指的是（ ）。

A. 有效充放电次数

B. 累计飞行时间

C. 电池重量变化

D. 电池电压波动

10. 无人机锂电池深度过放的直接后果是（ ）。

A. 延长使用寿命

B. 电池鼓包、永久损坏

C. 无明显影响

D. 续航能力增强

11. 无人机 BMS 电池管理系统的功能不包括（ ）。

A. 过充保护

B. 过放保护

C. 平衡充电

D. 提升飞行速度

12. 低温环境飞行无人机的主要影响是（ ）。

A. 续航时间缩短

B. 续航时间延长

C. 飞行速度加快

D. 飞行稳定性更好

13. 锂电池长期高温暴晒易导致（ ）。

A. 电池更安全耐用

B. 鼓包、起火风险

C. 无任何影响

D. 充电速度加快

14. 无人机指南针校准的主要目的是（ ）。

A. 提升拍摄清晰度

B. 保证航向精准、抗磁场干扰

C. 延长飞行续航

D. 增强信号强度

15. 无人机飞控校准的常规顺序是（ ）。

A. 陀螺仪→水平→指南针

B. 指南针→陀螺仪→水平

C. 水平→指南针→陀螺仪

D. 无固定顺序

16. 无人机飞行姿态漂移的主要原因是（ ）。

A. 飞控校准良好

B. 磁场干扰、校准失效

C. GPS 信号良好

D. 电池电量充足

17. 无人机失控风险最高的环境是（ ）。

A. 开阔无遮挡场地

B. 强电磁干扰区域

C. 郊外空旷田野

单项选择题 判断题 总分

80 20 100



第 4 页（共 6 页） 第 5 页（共 6 页） 第 6 页（共 6 页）

D. 晴天无风天气

18. 无人机自动返航失效的主要原因是（ ）。

A. GPS 丢失 + 低电量

B. 遥控器信号良好

C. 电池电量充足

D. 无风稳定环境

19. 航拍画面构图的基础原则是（ ）。

A. 飞行高度越高越好

B. 三分法、保持水平线平稳

C. 飞行速度越快越好

D. 优先使用长焦镜头

20. 拍摄动态物体时，无人机应优先选择（ ）。

A. 高帧率拍摄

B. 低帧率拍摄

C. 长焦镜头

D. 小光圈设置

二、判断题（共 10 小题，每小题 2分，共 20 分）

1. 无人机升力来自螺旋桨上下表面的空气流速差。

（ ）

2. 多旋翼无人机所有螺旋桨旋转方向完全相同。

（ ）

3. 目视飞行空域内飞行无人机无需申请许可。（ ）

4. 机场、军事区属于无人机绝对禁飞区。（ ）

5. 民用无人机实名登记必须填写真实信息。（ ）

6. 锂电池电量耗尽后再充电可保护电池。（ ）

7. 低温环境会显著缩短无人机续航时间。（ ）

8. 指南针校准可减少无人机航向漂移问题。（ ）

9. 强电磁干扰区域飞行无人机更安全稳定。（ ）

10. 航拍画面稳定优先于飞行高度和速度。（ ）


